4-12-20 Madde Ozellikler Agiklamalar ] Power On/Off yapilacagi zaman veya MPU RUN/STOP oldugunda:
Kontrol Metodu Sakli program, saykil tarama sistemi Memory Tipi %?f\ggR STOP®RUN RUN®STOP st kalici olmayary M1032 kalici alan| Fabrika
/O isleme Metod Batch isleme metodu (END komutu gerceklestirildigi  [I/O refresh komutu n | alam temizleme temizleme Degeri
sieme Metodu zaman) meveut . o L M1033=0ff, silinir g L
Kalici-degil Silinir Degismez M1033=0n, degismez Silinir Degismez 0
http://www.delta.com.tw/products/plc.asp 5011627201-SXE1 isleme Hizi Temel komutlar (birkag us) ‘jg%‘;ﬁ&au';‘)’m““a” Kaio: Degismez . Degismez Silinir )
r Program Dili nstructions + Ladder Logic + SFC Step komutlari mevcut Ozel M, Ozel D, Ik . o Ik
Cok Fonksiyonlu, Analog — reemon Instructions + deg oy lin ow, OzelD. | Degismez Degismez o
L Komutlar 32 Temel komut (STL/RET mevcut) 168 Uygulama komutu File register Degismez 0
gll"lé‘/g’lklé‘ ([/0) COk o " L Harici giris noktalarina karsiiik
- K l PLC X [Harici girig rélesi X0~X177, oktal (8'li) sayi sistemi, 128 nokta Toplam! gelir E I ANALOG /0 VE 7-SEGMENT DISPLAY |
256 F
Omut u - s " . . Harici gikis noktalarina karsilik Bipolar 2-CH 12-bit A/D ve 2-CH 12-bit D/A vardir. A/D dénustiiriiimis dijital dederi okunabilir, okunan D datasi veya
T e g us Y [Harici cilag rolesi [0~Y177, oktal (8'li) say: sistemi, 128 nokta nokta gelir 6zel D datasina yazilan deger analog gikisa atanabilir. ligili 6zel D datalari igin asagidaki tabloyu inceleyin.
Bl|gl Dokumani Genel MO~M511, 512 nokta (*1) ool Device Fonksivon = Built-in Display Bu display dogrudan 6zel D datasina karsilik gelir.
L UYARI M [Yardimeil o, M512~M999, 488 nokta (*3) .gggasm Kontaklar programda On/Off No. . Kullanicilar displayi hata kodu veya PLC LINK adresi
—— Réle M2000~M4095, 2096 nokta (*3) nokta lanahtarlama yapabilir. D1056 AD kart kanal 0 mevcut goriintiilemede kullanabilir. _Genelde sistem kontrol ve
A\ Buy bilgi dokiimani sadece PLC'nin elektriksel &zellikleri, genel 6zellikleri, kurulum&baglanti, hata giderilmesi ve Ozel M1000~M1999, 1000 nokta (bazilari kalicr) degeri (CHO) bakiminda kullanilir. Konu ile ilgili 6zel D datalarini
cevre donanimlari hakkinda agiklama saglar. Programlama ve komutlari EP serisi ile uyumlu olup bunlarla ilgili TO~T199, 200 nokta (*1) D1057 AD kart kanal 1 mevcut asgagidaki tabloda gérebilirsiniz.
detayl bilgi igin P_LC Uygulama Manualine bakiniz. Diger gevre elemanlari ile ilgili detayh bilgi icin ilgili Griintn 100ms T192~T199 Subroutine igin L TMR komutu SET edilen degere degeri (CH1) 7:;‘2;‘:1"( display Device No. . Eonks_iyon
manualine bakiniz. | Timer T250~T255, 6 nokta Accumulative (*4) ";‘;ﬁ’mulasn@ zaman ayni numarali T D1110 | AD Kart kanal 0 ortalama M1196 I%lsplay say! sistemi ayar (Off: Desimal
A\ Bu cihaz ACIK TIP bir PLC'dir. PLC tozun, rutubetin, elektrik sok ve titresim riskinin oldugu yerlerden uzak 10ms T200~T239, 40 nokta (2) nokta [ontagi ON olur. : ieDgi” (CHO) e Heksaf’:s;ma') T
yerlerde kurulmalidir. Ayrica PLC'nin zarar gérmemesi igin kuruldugu yerde gesitli koruyucu énlemler alinmalidir. T240~T245, 6 nokta Accumulative (*4) (D111 ) kart kanal 1 ortalama M1197 ;Ve sagdaki say! arasindaki desima
(Or: Kapali bir pano iginde kullaniimalidir). 1ms [T246~T249, 4 nokta Accumulative (*4) degeri (CH1) noktasi ayari -
C0~C95, 96 nokta (*1) D1116 | DA kart kanal 0 (CHO) M1198 Sagdaki sayidan sonraki desimal noktasi
A Girig/Cikis Terminallerine kesinlikle dogrudan AC Power baglamayin. Bu durum PLC'ye zarar verebilir. Enerji 16-bit yukari : / ayari
vermeden Once baglantilarin dogru yapildigindan emin olun. Elektromanyetik glriltiyl engellemek igin, PLC'nin C96~C199, 104 nokta (*3) CNT (DCNT) komutu SET ! D117 D’,f“ kart kar]al 1(CH1) D116 DY oy iceriai
' ’ 32-bit sayma  |[C200~C215, 16 nokta (*1) Toplam|edilen deg@ere ulastigi zaman f|D1118 Doniisim Ornekleme ispray lgend
diizgin olarak.topraklandlgma@ , emin olun. C |Counter |yukari/asagi C216~C234, 19 nokta (*3) 250 [ayni numarali C kontagi ON oluf.| & zamani (ms)
| ONSOZ | 32bit yuksek-h1z|C235~C242, 1 faz 1 girig, 9 nokta (*3) nokta ) I ELEKTRIKSEL OZELLIKLER |
2.1 Model Adi Agiklamasi ve Cevre Birimler yukari/agagi (C246~C249, 1 faz 2 giris, 3 nokta (:3) 1 E Viodal
DELTA DVP serisi PLClleri sectiiniz igin tesekkirler. @  Etiket Aciklamasi Z?;Ei e Js%5~1s~9021504r'1 gkftzz(*zﬁma 3 nokta (*3) Madda %€ IDVP10SX11R/T | DVP08SM11IN | DVPO8SN11R/T [DVPOSSP11R/T DVP16SP11R/T
DVP-SX serisi 5zel ana islemci dnitesinde 10-nokta Sifir noktasi [510~518, 10 nokta (IST komutu fle kullanitin) | SsteF%'addef diagram kullanilabillr| B¢/ Power sunply voltait MPU: 24VDC (-15%~20%) (DC power ters giris baglantisina karst korumalidir.)
(4D1+2DO+2A1+2A0) vardir. Komutlar ve fonksiyonlar pLomodel s [ | MODEL : DVP10SXIR | Step |reset (*1) ?8234'"(K | )A ik pply volta) ilave tinite: MPU tarafindan beslemesi saglanir.
DVP-SA serisi ile aynidir. 2-CH anak)g voltaj/aklm giri§i Input Power Supply Spec. > POWERINPUT  :24DC 6W MAX noktasi |Genel S20~S511, 492 nokta (*1) anel ra_ e ) Sigorta 2A [ 250VAC -
. . . - Output Module Spec. OUTPUT MODULE : 2.0A 250Vac 50/60Hz RES. LOAD Kal S512~S895. 384 nokta (*3 nokta [Baglangic: D1214 (K512) y — ——
ve 12-bit analog voltaj/akim ¢ikisi bipolardir. Ayrica dahili .. e and serial Number M A a’icl . nokta ( *) Son: D1215 (K895) | Glig Tuketimi W 5W [ 5W [ 8w [ 8w
registere dogrudan karsilik gelen PLC durumunu veya PU Version vieo T0SXTROTHO20001 Alarm 5896~51023, 124 nokta (*3) - e T i '1zolasyon direnci > 5 MQ500 VDC'de (Toprak ve biitin I/0 noktalari arasinda )
e . . ) o mer preset degerine ulagtigi | - D
kullanici-tanimli kodu gériintiilemek igin 2-digit 7-segment DELTA ELECTRONICS INC. MADE IN Xxxxxx T Timer mevcut degeri To~T2 ! IO 9 ESD: 8KV Air Discharge
~T255, 256 nokta zaman, ilgili timer kontagr ON . oA . . — .
display vardir. olur Ses bagisikligi EFT: Power L_|ne. 2KV, Digital 1/0: 1KV, Analog l&_Communlcatlon 1/0: 250V
_ : — _ Damped-Oscillatory Wave: Power Line: 1KV, Digital 1/0: 1KV
Sayici meveut degeri C0~C199, 16-bit sayici, 200 nokta Counter preset degerine ulastig RS: 26MHz~1GHz. 10V/m
@ Model Ad @ SeriN c } lzaman, ilgili counter kontagi ON - :
odel Adi erl Numarasi IC200~C254, 32-bit sayici, 50 nokta olur. 9 9 Topraklama Topraklama kablosu gapi L ve N terminallerinde kullanilan kablolardan kiigiik
DVP10 SX 11 R 10SX11R0O T 4 020001 Genel D0~D199, 200 nokia (1) — P olmamalidir. (Bitiin DVP PLC'ler dogrudan topraga baglanmalidir).
Seri Adi .—_r ® Uriin Numaras: el D200~D999, 800 nokta (*3) opIamData ka__ydetme icin ha_ﬁza alani. Caligma Ortam Calisma: 0L1~55[1 (Sicaklik), 50~95% (Rutbet), Kirlenme derecesi 2;
Nokts (SDIZDOT2ATZAO) L Gretim Haftas! D [Pata, anel D2000~D4999, 3000 nokta (*3) 5000 |- ¥ F 92l amaglarigin - : Saklama: -251~701 ) (Sicakiik), 5~95% (Rutubet)
SX Serisi — R:Réle gretim i 2004 reaister lozel Eg O?gDFgJ 99% 18 OOOK?OlztE:) nokta ' Titresim / Sok direnci Standard: IEC1131-2, IEC 68-2-6 (TEST Fc) / IEC1131-2 & IEC 68-2-27 (TEST Ea)
T: Transistor retim Fabrikasi ndex ~| ~ nokta (*
. - - - Agirlik (yaklagik 158 128 154 /146 141 /136 162 /154
T Pepowerer - \Lﬁe'rSIﬁ)ndTllpl File register 0~1599 (1600 nokta) (*4) Data kaydetmek icin ilave O s | | | |
e YT Mol 9 renister o Giris Noktas! Elektriksel Ozellikleri Cikis Noktasi Elektriksel Ozellikleri
@ Cevre donanimlar N ﬁ’.'.aSter kontrol " No~N7, 8 nokta aster kontrol donguist igin Girls Tipi_PC (SINK veya SOURCE)| | Cikis fipi RGle-R Transistor-T
O DVPHPPO2: El Programlama Paneli cljmglimls dongsi kontrol noktasi AR 03A/ iokta @ 4011, YO v Y7 yuksek
00 WPLSoft: Windows Ladder Lojik Programlama Yazilimi P lKomutlari P0~P255, 256 nokta CJ, CALL komutu konum noktasi Girig Akimi | 24VDC 5mA Ozeliigi 15%0’;\‘/""‘3 hizli gikis oldugu zaman, YO ve Y1 =
0 DVPACAB115: 1.5M Kablo (HPP A PLC, DVPHPPO02'nin iginde mevcut) ( ) 30mA
[0 DVPACAB215: 1.5M Kablo (PC (DB9+DB25) A PLC) . 001 (X0), 1101 (X1), 1201 (X2), 1301 (X3), 1401 (X4) _— Voltaj 250VAC altinda,
0 DVPACAB230: 3.0M Kablo (PC (DB9+DB25) 4 PLC) Harielinermupt 501 (X6): 6 nokta (heosi diisen kenar etikeme) [ omut Akt Seviyesi | oo VO US| lowelig _|30vDC 30vDe
. ( u ul utll u =
_— . DVPACAB2A30: 3.0M Kablo (PC (DB9) 4 PLC) : Time interrupt 6cc (Tms), [7o0 (1ms), (o = 1~99ms) konum noktasi On—0ff, 14.4VDC al [75VA (Endiiktif) Y|g ve V1 YUKS%(OhIZ“Y%Ik_@
2.2 Urin Profili ve Taslag: YUksek-hizll sayici | 1070, 1020, 1030, 1040, 1050, 1060; 6 nokta Yikleme 9W/1 nokta SQUVS’“YZS T?g'kH v$1 -
1 Durum indikatérii: POWER, RUN, - - - : 2 : Yaklagik 10ms (D1020 90 W (Resistif AW (YO = z, Y1 =
Haberlesme [150, 1 nokta , (Resistif) 10kHz)
37.4 ) ERROR, BAT.LOW re 32’ 768 ~ K32.767 (1655 Gal Cevap ve D1021'den _
K |Decimal -32, ,767 (16-bit calisma) 0~10,000ms arasinda | | Off—0n 20us | YO Ve Y1 yiksek hizli
= 2 RUN/STOP anahtari K-2,147,483,648 ~ K2,147,483,647 (32-bit calisma) Zaman ayarlanabilir) evap Vaklagik 10ms 1~ S0 20 louls gikistandir.
@ v : 3 2-dijital 7-segment display H [Heksadesimal H0000 ~ HFFFF (16-bit galisma), HO0000000 ~ HFFFFFFFF (32-bit galisma)
: ,% @ E/ @ _4 Dijital /O tlermlnall Programlama portu ICOM1: RS-232, COM2: RS-485 (Master/Slave), ayni anda kullanilabilirler. E “ MODEL ADI & /0 KONFIGURASYON |
@1 b o B 5 DIN ray klip Analog Volume / RTC MPU'da bipolar 2-CH A/D, D/A, 12 bit, 2-dijital 7-segment displayve RTC - —-
& | )| B - —
¢ E 6 Analog I/O terminalleri : - SS serisi ile ayni modulleri kullanir(AD, DA, PT, TC, XA, RT). (Max. 8 modul ng IKI$ i
O E -0 g Ug 7 1/0 nokta indikatorleri Ozl tave modd paglanabilir) — — S " o *
%WQ INE) A == _ T: Sabit kalicl olmayan alan, degistirlemez. DO | AO DO AO DO | AO DO AO
@ = 8 COM1 (RS-232) (Rx) indikatér *2: Kalici olmayan alan, parameter ayari ile kalici alana doniistiirilebilir. DVP10SX11R 4 2 |DC24V/5 mA | -20~20mA 2 2 Réle -20~20mA
C 9 COM2 (RS-485) (Tx) indikator *3: Kalici alan, parameter ayari ile kalici olmayan alana doéntstirilebilir. _ Sink veya veya — veya
\. " ( ) (™) *4: Sabit kalic alan, degistirilemez. DVP10SX1T 20\';1D%8'8 4 2 Source -10~+10V 2 2 Transistor| -10~+10V
. 10 COM1 (RS-232) programlama portu = -
Birim: mm _ Genel Kalici Ozel yardimei role Kalici [ KURULUM & BAGLANTI
11 Etiket M MO~M511 M512~M999 M7000~M1999 M2000~M4095 LT e BTNl |
[ Pil Degisimi: Liitfen pili 3 dakika iginde degistiriniz, aksi taktirde 12 Tllave port Yardimci Kalici (defaul) Baztlan kahor ve Kalici (defauli) ~ kardl °”taEJ);’§ aglanti Notlari _
PLC dahili datalar! (program alani, gercek zaman saati, kalici 13 Tiave Tnits montal deig Role Kalici-degil (sabit) Bas: D1200 (K512) degistirilemez Bas: D1202 (K2000) DL\’;; um‘v<‘aPL 'IrayDIN cullan DVP serisi PLC'leri kurarken,
register'ler) kaybolabilir veya zarar gorebilir J dellg Son: D1201 (K999) Y Son: D1203 (K4095) > serisi PLC'ler DIN ray! kullanilarak panoya sicaklik dagiliminin saglanabilmesi
14 DIN ray (35mm) . 100 s T0ms Toms Tms T00™ms Zabltmebﬂ:r- D|IN F:ﬁsg 3D5|r£m yuksekllktte Ved7'|}15'kTm igin PLC'nin gevresinde gerekli
_ erinlikte olmali. rayina monte edildikten sonra g 5 i
15 llave Unite Klip Timer 10 ~T199 T200~T239 1240-T245 1246~T249 T250~T255 sagdan ve soldan bileziklerleysabitlenmelidir. Bu sayede b|O§Iugxn tzlr;kﬁ-dlgwﬁjan emin
Kalici-degil (sabit) Kalici-degil (sabit) Accumulative Kalici (sabit) f 5 ; olun. ( \waglaaxi gexlide
16 COM2 (RS-485) Haberlegme portu ’ . _ Al _ terminallere bagl kablolarin kopma ve yerinden ¢ikma gorindigi gibi).
17 DC Power girisi 16-bit yukari sayma 32-bit yukari/agagi sayma 32-bit yiksek-hizll yukari/asagi ihtimali en aza inmis olur. PLC'nin altinda kiigiik sabitleyici
c CO0~C95 C96~C199 IC200~C215 C216~C234 C235~C245 [ C246~C255 klipler vardir. PLC'yi DIN rayina sabitlemek igin bu klipleri
18 RS-485 Kablo (standard aksesuar) Counter  |Kalici-degil Kalici (defaull) |, -~ Kalici (defaulf) Kalicr (defaulf) bastiriniz. PLC'yi yerinden ¢ikarmak igin 6nce bu Klipleri
19 Power girigi kablosu (standard aksesuar) (sabit) Bas: D1208 (K96) (sabit)g Bas: D1210 (K216) Bas: D1212 (K235) aciniz ve ardindan PLC'yi DIN rayindan gekiniz. (Sagdaki gibi)
20 Pil kapag: Son: D1209 (K199) Son: D1211 (K234) Son: D1213 (K255) Baglant Notar:
21 Pil soket bagiantis! Genel Kalici Ozel register Kalici 22-16AWG | 1 PLC I/O baglantilar icin 22-16AWG (1.5mm) tekli kablo veya coklu kablo
_ i D D0~D199 D200~D999 D1000~D1999 D2000~D4999 \ / kullanilabilir. Kablo terminal 6zellikleri soldaki sekilde gérindugu gibi olmahdir.
22 Pil montaj Register Fabrika degeri kalicl. Bazilan kal Fabrika degeri Kalicr. -— PLC terminal vidalari sikma tork orani 1.95 kg-cm (1.7 in-Ibs) olmalidir.
Kalici-degil (sabit) Bas: D1276 (K200) zllari kalici ve Bas : D12718 (K2000) T 2. 1/0O sinyal kablolari ve power supply kablolari ayni kablo blogunun iginden
FONKSIYON OZELLIKLERI Son: D1217 (K999) degistirilemez Son: D1219 (K4999) et smm gegirimemelidir.
File Register K0~K1599, Kalici (sabit) 3. Sadece bakir iletkenler kullaniimalidir, 60 1.
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7.2 Baglanti Notlari

[J Power Giris Baglantisi
DVP-SX serisi giris beslemesi DC giristir. DVP-SX PLC kullanilacagi zaman, lutfen asagidakilere dikkat ediniz.

1. 24VDC ve 0V terminallerine power baglarken litfen dikkat edin. (Voltaj arahigi 20.4VDC - 28.8VDC). Voltaj
20.4VDC'den kuglikse PLC uygulamasi duracak butiin ¢ikiglar OFF olacak ve ERROR LED Flash yapacak.

2. MPU'yu topraklamak igin 1.6mm veya Usti kablo kullaniimistir.

3. Eger power 10 ms'den az bir siire igin kesilirse PLC aynen galismasina devam eder. Eger enerji daha uzun
slire kesilirse veya besleme voltaji diiserse, PLC galismasi durur ve bitln cikiglar stop olur. PLC'ye eneriji
tekrar verildigi zaman otomatik olarak normal ¢alismasina geri déner. (PLC'nin iginde kalici yardimci réleler
ve kalici register'ler vardir. Lutfen PLC'yi programlarken bunlara dikkat edin.)

DC Giris Tipi 1

E:[,i l\ l\ L\

20.4v~28.8V

|

+ DC/DC 5V

]
”

(J Guvenlik Rehberi

PLC birgok donanimi kontrol edecedi igin, bu donanimlardan herhangi birinin hareketi diger tim donanimlarida
etkiler, ve bu donanimlardan birinin arizalanmasi bltiin otomatik kontrol sistemini etkiler ve sonunda tehlikeli
durumlar olusabilir. Tavsiye edilen power baglantisi:

) AC yikler icin besleme
5 e a Power Devresi koruma sigortasi (3A)
A ® m Power On pilot indikatér
A_E. ¢ X Acil stop
. |k Beklenmeyen durumlarda mekanizmanin tim enerjisini
@ Guard 2 hemen kesmek igin acil stop olmalidir.
Lmit Yo Sistem Devresinin izolasyon Birimi
Sistemin enerjisi aniden kesilip geldiginde olasi kararsizligi
° mc onlemek i¢in gli¢ devresinde elektromanyetik kontaktér ve
L-— ! réle kullanilarak izolasyon birimi olusturulur.
F DVP PLC MPU (ana iglemci birimi)
[LIN][& é ! ¥  Topraklama
//; er Power supply:
7 AC: 100~240VAC, 50/60Hz
DC: 24VDC

() Giris Noktasi Baglantisi
Girig sinyalleri icin DC besleme kullanilir.
© ki tip DC baglantisi kullanilir: SINK ve SOURCE, asagida belirtildigi gibidir

Sink = S/S ortak terminale 24VDC + baglanir. Source = S/S ortak terminale 24VDC - baglanir.

I CALISMA |
1¥ Power Gostergesi

Enerji geldigi zaman MPU veya ilave Uniteler Gzerindeki "POWER" LED ON olur. (Yesil). Eger MPU enerjilendigi halde
indikator ON olmazsa PLC'ye 24V'dan fazla bir voltaj uygulanmis anlamina gelir Bu durumda +24V ve 24G
baglantilari sokillir ve yerine 24VDC power supply baglanir. E§er ERROR LED hizli hizli yanip séniiyorsa bu +24V
beslemenin yetersiz oldugu anlamina gelir.

)| 3t Dlslk Voltaj Gostergesi

ilave Unite Gizerindeki "LOW V." LED ON ise bu giris voltajinin yetersiz oldugu anlamina gelir ve bu ilave (inite
Uzerindeki bitin cikiglar OFF olur.

« 3t Dusik Pil Voltaj Gostergesi

MPU'nun 6n tarafinda "BAT.LOW" LED'i vardir. Bu LED ON oldugu zaman, bu pil voltajinin yetersiz oldugu anlamina

3J Hazirhk

B Enerji vermeden 6nce power baglantisi ve 1/O baglantilarinin uygun olarak baglandigindan emin olun. Ve 1/0
terminallerine AC110V veya AC220V baglamayin. Olasi bir kisa devre durumunda dogrudan PLC zarar
gorebilir.

O Gevre donanimlari kullanarak (PC,HPP) MPU'ya program yiikledikten sonra MPU {zerindeki ERROR LED = ON
degilse, bu programin dogru oldugu ve kullanicinin RUN komutunu bekledidi anlamina gelir.

O GCikis kontaklarinin ON/OFF testini yapmak igin HPP kullanin.

8 ) Calisma & Test

Eder MPU'nun "ERROR" LED flash yapmiyorsa, RUN/STOP anahtari veya gevre birimler kullanarak (HPP veya
WPLSoft) RUN komutu verilebilir, RUN indikatéri ON olur. Eger PLC'de program yoksa RUN indikatori
ON olmaz.

Calisma sirasinda timer degerini, counter degerini ve register degerlerini gériintilemek icin HPP kullanilabilir. Ayrica
HPP'den register degerleri degistirilebilir ve 1/0 noktalari ON/OFF yapilabilir. Eger ERROR LED = ON (fakat sabit
olacak), Bu kullanicinin programinin énceden ayarlanan overtime limit asti§i anlamina gelir. Kullanici programini
kontrol eder ve tekrar ON/OFF fonksiyon islemini yapar. (PLC otomatik olarak STOP moda geger).

J PLC Girig/Cikis Cevap Zamani
PLC'nin toplam cevap zamani (giris sinyali geldiginden ¢ikis hareketine kadar olan) asagidaki gibi hesaplanir:
Cevap zamani = giris gecikme zamani + program tarama zamani + ¢ikis gecikme zamani

10ms (fabrika degeri), D1020 ve D1021 datalarindan 0~15ms
ay. ili
Program tarama zamani _[Liitfen D1010 datasinin kullanimini inceleyin.
Cikis gecikme zamani Roéle moduli: 10ms.  Transistér modilt: 20~30us.
J PLC Temel Komutlar ve Uygulama Komutlari:
© MPU'nun igindeki Temel komutlar ve uygulama komutlarinin hepsi DELTA DVP-PLC EP Serisi MPU'lar igin
kullanilabilir. ligili temel komutlar ve uygulama komutlari igin DELTA DVP PLC Teknik Uygulama Manualini
inceleyiniz.
© DVPHPP el programlama terminali ve WPLSoft (Windows versiyon) ladder diagram yazma programi(DELTA
DVP Serisi PLC'lere program yazmak igin kullanilabilir. DVP10SX MPU'ya basit bir transfer kablosu ile
baglanilabilir program yazilabilir, program alinabilir ve on-line izleme yapilabilir.

Giris gecikme zamani

ILAVE UNITE BILGISI |

Co] [

s/s | ~ DVP-SX serisine ilave lniteler baglanarak birgok 1/0 noktas kontrol edilebilir (X girig noktasi ve Y ¢ikis noktasi).
] llave Uniteler kullanilarak AI/AO ve DI/DO sinyalleri kontrol edilebilir. Max DI/DO noktasi (MPU'daki DI/DO dahil)
s'"ki;"g 128/128 nokta olabilir. Eger DI veya DO noktalar 128'i asarsa PLC MPU éniindeki ERROR LED ON olur.
| © Dijital VO ilave tinite
— X0 | Giris / Cikis
L Model Power Giris Birimi Giris Birimi Urln goriinGst
Nokta Tip Nokta Tip _
Baglanti Devresi DVPOSSM11N 8 0 Yok il
2
DC Tip DVPO8SN11R 0 8 Réle 3
(DC Signal IN)
DVPO8SN11T 0 8 Transistor
2w ov os X0 x1 x DC Sink veya
DVP08SP11R | 24VDC 4 Source 4
SINK Mod (MPU'dan Réle
DVP16SP11R bes|eme) 8 8
Giris Noktasi Esdeger Devresi Baglanti Devresi DVPOSSP1T 4 4
Transistor
DC Tip DVP16SP11T 8 8
(DC Signal IN) . -
© Analog / Sicaklik Modlu llave Unite
o G0 X Model Power Giris / Gikis Urtin
gorinist
SOURCE Mod DVP04AD-S 4in/0 out | 14-bit ¢oziniirlik, -10~+10V (1.25mV) or -20~+20mA (512A)
U Cikis noktast baglantisi DVP02DA-S 0 in/2 out | 12-bit géziinrlik, 0~+10V (2.5mV) or 0~+20mA (511A)
DVP- - 11R 1. EIV';{?(X Sle_risilr;,ﬁf iki §e$fit GLKI,$ mO?l’“l’ﬂ.\éffd'r- '?)6"(9,/ Transistor. DVPO4DA-S 0in/4 out | 12-bit ¢oztinirliik, 0~+10V (2.5mV) or 0~+20mA (511A)
exirisel ozeflier iein fonksiyon ozefiderinG bakniz. VPOBXA 42 oug | 12D G0Uniridk, Al -10~+10V (5mV)veya-20~+20mA (2011A
ones 5 Ortak terminallerin aikie badlant o dikkatl of 06XA-S (Zég’v?ef /2 0ut | 45 pit csziinirliik, AO: 0~+10V (2.5mV) veya 0~+20mA (511A)
. ak terminallerin ¢ikis baglantilarini yaparken dikkatli olun. - — = o
Omegin DVP10SX11R gikis terminal baglantilar yapilirken Y DVPO4PT-S | ‘sypply | 4in/0 out | -200~+600°C (0.1C) veya -328~1112 F (0.18 F)
YO0 ve Y1 gikislari igin CO ortak terminalini kullanihr. DVP04TC-S harici 4 in/0 out | J tipi: -100~700 C (0.1 C) veya K tipi: -100~1000 C (0.1 C)
RELAY OUTPUT DVPOSRT-S | kaynak)| 8in/0 out | -20~+160 C (0.1 C) veya -4~320°F (0.18 F)
3¢ Ozel moddillerle ilgili detayli bilgi igin ilgili modUlin user manualine bakiniz.
© Power Cikis Modull
DVP-***11.T ‘ ‘ 5] Giris / Cikis P,
H H T T Model Giris_power Giris power Urtin goriindst
tep Co Yo C1 Y1 C2 V2 Y3 DVPPS01 100~240VAC Cikis voltaji: 24VDC
Hareket Gostergesi: Cikis noktasi aktif oldugu zaman, 6n tarafta o (50/60Hz) Max. cikis akimi: 1A
cikisa karsilik gelen indikator ON olur.
TRANSISTOR OUTPUT .
| 3. Izolasyon devresi: PLC i¢ devreleri ve giris modiilleri arasinda DVPPS02 100~240VAC Cikis voltaji: 24VDC
izolasyon igin optokuplér kullanilir. (50/60Hz) Max. ¢ikis akimi: 2A

gelir. Litfen pili 3 dakika icinde degistirin. Aksi takdirde kullanici programi ve kalici datalan silinebilir veya kaybolabilir.

Power Modiili Dijital I/O llave Uniteler

DVPPS01 DVPPS02 DVPO8SN DVPO8SP DVP16SP

DVP08SM

00
00

DVP-PS01 DVP-PS02

power©®) Power©®)|
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HATA KONTROL

@ On panel indikatérlerine bakilarak hata belirlenebilir. Hata olustugu zaman liitfen asagidakileri kontrol ediniz.

It “POWER” LED
MPU'nun 6n tarafinda "POWER" LED vardir. MPU enerjilendigi zaman yesil LED ON olacak. Eger MPU enerjilendigi
halde yesil LED ON olmasa ve giris beslemesi normalse PLC'de problem var demektir. Lutfen PLC'yi en yakin
saticiniza goéturin.

1t PLC “RUN” LED
PLC'nin durumunu gésterir. PLC ¢alismada oldugu zaman RUN LED'i yanar ve kullanicilar PLC ¢alisma modunu
degistirmek icin (RUN/STOP) HPP El Programlama terminali veya WPLSOFT Programi kullanabilir.

1t “ERROR” LED
Eger MPU'ya hatali program gonderildiyse veya komutlarin parametreleri izin verilen deg@erlerin disina ayarlandiysa
ERROR indikatéru flash yapar. Bu durumda kullanici PLC'nin D1004 datasina bakar buradan hata kodunu okur ve
Hata Kodu tablosundan bu koda karsilik gelen hatanin ne oldugunu gorir ardindan gerekli diizeltmeyi yapar. Ayrica
hatanin olustugu adres PLC'nin D1137 datasina kaydolur.
ERROR LED ON oldugu zaman (flash yapmiyor-sabit), MPU'nun M1008 &zel rélesinin durumuna bakilir. Eger
M1008=0ON ise bu program tarama zamaninin D1000'de ayarlanan zaman asimi siresini astigi anlamina gelir. Bu
durumda énce PLC RUN/STOP anahtari STOP konumuna getirilir ve D1008 datasindan zaman asiminin meydana
geldigi adres goérunir ve problemi ¢ézmek igin WDT komutu kullanilir.

|3t “BAT.LOW” LED

Pil voltaji distik oldugu zaman, "BAT.LOW" LED ON olur, ve bu durumda pil mimkiin oldugunca gabuk degistiriimelidir.
Aksi takdirde kullanicinin programi ve kalici datalari kaybolabilir. (PLC'nin igindeki programi ve kalici datalari
koruyabilmek igin pil 3 dakika iginde degistiriimelidir).

' %% “Input’ LED

Girig noktalarinin ON/OFF durumu "Input" LED'lerinden kontrol edilebilir, veya giris noktalarinin durumlari HPP veya
PC kullanilarak goruntilenebilir.

‘

. ¥X “Output” LED

Output LED g¢ikis sinyallerinin ON/OFF durumunu gosterir. Eger ¢ikis LED'in durumu ilgili gikisin durumundan farkliysa:
1. Asinylik veya kisadevreden dolayi kontak erimis veya bloke olmus olabilir. 2. Vidalarin gevsememis oldugu kontrol
edilir.

' | @ Hata Kodu (D1004, Hexadecimal No) Tablosu

Hata Hata

Kodu Agiklama Kodu Agciklama
0001 | S kullanim limiti agildi OF08 | REF yanlig kullanildi

0002 | P ikinci kez kullanildi veya kullanim limiti asildi | OF09 | WSFR, WSFL yanlis kullanildi
0003 | KnSm kullanim limiti asildi OFOA | TTMR, STMR yanlis kullanildi

Interrupt Pointer, |, ikinci kez kullanildi veya | OFOB [ SORT Komutu kullanim sinirlari diginda

0102 N

kullanim limiti agildi
0202 | MC kullanim limiti asildi 0F0C | TKY Komutu kullanim sinirlari diginda
0302 | MCR kullanim limiti agildi OFOD | HKY Komutu kullanim sinirlari diginda
0401 | X kullanim limiti agild 1000 | ZRST yanhs kullanildi
0403 | KnXm kullanim limiti asildi C400 | Yanhs komut kullanildi
0501 | Y kullanim limiti asildi C401 | Genel devre (ladder) hatasi
0503 | KnYm kullanim limiti asildi C402 | LD / LDI komutlari 9 kereden fazla pespese kullanildi
0601 | T kullanim limiti asildi C403 | MPS 9 kereden fazla pespese kullanildi
0604 | T register kullanim limiti asildi C404 | FOR-NEXT 6 step ve iizerinde
0801 | M kullanim limiti agildi C405 | STL/RST FOR-NEXT arasinda kullanildi

0803 | KnMm kullanim limiti agildi
0D01 | DECO yanlhs kullanildi
0D02 | ENCO yanlis kullanild

SRET/IRET FOR-NEXT arasinda kullanildi
MC/MCR FOR-NEXT arasinda kullanildi
END / FEND FOR-NEXT arasinda kullanildi

0D03 | DHSCS yanhs kullanildi C407 | STL 9 kereden fazla pegpese kullanildi

0D04 | DHSCR yanlis kullanildi C408 | MC/MCR STL iginde kullanildi

0D05 | PLSY yanlis kullanildi I/P STL iginde kullanildi

0D06 | PWM yanhs kullanildi C409 | STL/RET Subroutine iginde kullanildi

0D07 | FROM/TO yanlig kullanildi STL/RET Interrupt Service Routine iginde kulanildi
0D08 | PID yanlis kullanildi C40A | MC/MCR Subroutine iginde kullanildi,

0D09 | DHSZ yanlis kullanildi MC/MCR Interrupt Service Routine iginde kullanildi
0EO01 | C kullanim limiti agildi C40B | MC/MCR komut adresi NO'dan baglamadi.

0E04 | C register kullanim limiti agildi C40C | MC/MCR N adresi farkl

0EO05 | DCNT CXXX yanlis kullanildi C40D | I/P dogru kullaniimadi

0E18 | BCD doniisiim hatasi C40E | Son FEND komurundan sonra IRET gériinmiiyor.

0E19 [ Bdlme hatasi (bélen=0) Son FEND komutundan sonra SRET gériinmiiyor.

OE1A | Bilesen kullanim limiti asildi. (E ve F dahil) C41C | Tlave initelerdeki 1/0 noktalari limiti asti.
0E1B | Negatif kok C41D | Ek modil sinir agimi

0E1C | FROM/TO Haberlesme hatasi C41E | Ek modul ayar hatasi

0F04 D register kullanim limiti asildi C41F | Data yazim hatasi

0F05 DCNT DXXX yanlis kullanildi C4FF | Gegersiz komut

0F06 SFTR yanlis kullanildi C4EE | Programda END komutu yok

0F07 SFTL yanlis kullanildi

NOT: Akim girisi igin I+ ve V+ uclari képrulenmelidir.



Ugur
NOT: Akim girisi için I+ ve V+ uçlari köprülenmelidir.
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