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' Serisi Sicakhik Kontrol Cihaz

Bilgi Dokumani

DELTA A Serisi sicaklik kontrol cihazlarini segtiginiz icin tesekkirler. Calismanizin dogrulugu icin A serisi sicaklik kontrol cihazlarini kullanmadan
once bu bilgi dékiimanini tamamen okuyunuz.

» Giivenlik Onlemleri

& TEHLIKE! Dikkat! Elektrik Soku!
1. Elektrik sokundan korunmak icin kontrol Unitesinde enerji varken AC power terminallere dokunmayiniz.
2. Uriiniin igine miidahale etmeden énce beslemesini kestiginize emin olunuz.
3.0 sembolii Delta A serisi sicaklik kontrol iinitesinin CIFT [ZOLASYON veya GUCLENDIRILMIS iZOLASYON ile korundugunu gdsterir.
(Class Il of IEC 536 ile uyumlu).
N uvarn

Bu kontrol iinitesi acgik-tip sicaklik kontrol tinitesidir. Kisisel zararlarin meydana gelmesini ve lriinde olusabilecek kalici zararlari
onlemek igin urinii teklikeli uygulamalarda kullanirken dikkatli olunuz.

1. Lutfen daima tavsiye edilen izoleli terminalleri kullanin: (M3 vida, 7.0mm geniglik, 3.2mm ¢apinda).
Vida Olgiisii: M3 x 6.5 (6.8 x 6.8 kare pul ile).
Onerilen sikma tork orani: 0.4 N.m (4kgf.cm).
Uygulanabilen kablolar: 2 mm? Solid/twisted kablo, 12AWG - 24AWG.
Lutfen terminal vidalarini iyice sikiniz.
. Urlinlin zarar gérmemesi igin, kontrol lnitesinin igine toz ve yabanci maddelerin  girmesine izin vermeyiniz.
. Kontrol Unitesinin igindeki pargalari sbkmeyin ve degistirmeyin.
. “No used” terminallerine baglanti yapmayiniz.
. Tum baglantilarin dogru terminallere yapildigindan emin olunuz.
. Cihazin kurulumunu ve galistirlmasini asagida belirtilen orta mlara yapmayiniz:
® Toz, asindiri ci gaz veya sivi.  ® Yiksek rutubet.
= Y{iksek radyasyon. = Titresim ve sok. = Y{iksek voltaj ve yliksek frekans
7. Baglantilari yaparken veya sicaklik sensori degistirirken uriinlin enerjisini kesiniz.
8. Termokupl kablolarini baglarken ve uzatirken kesinlikle kompansazyon kablosu kullaniniz.
9. Platinyum rezistans termometre kullanilacagi veya uzatilacagi zaman litfen kablolari direng ile birlikte kullanin.

10. RTD kablo baglanilacagi zaman kablo mimkiin oldugunca kisa tutulmali ve paraziti nlemek igin baglantisi gii¢ kablolarindan uzak
yapilmalidir.

11. Bu urin agik-tip bir Gnite olup yuksek sicaklik, rutubetli, su damlayan, asindirici materyallerin oldugu, tozlu, titresimli ve elektrik soku olan
ortamlardan uzak yerlere kurulumu yapilmalidir.

12. Lutfen uriine enerji vermeden 6nce sinyal ve gu¢ kablolarinin birbirlerinden izole olduguna emin olunuz. Aksi halde ciddi zararlar meydana
gelebilir.

13. Elektrik sokunu 6nlemek igin litfen Grtiinde enerji varken power terminallerine dokunmayiniz veya rtind tamir etmeye galismayiniz.

14. Uriiniin enerjisi kesildikten sonra kapasitérlerin desarj olmasi igin en az 1 dakika bekleyiniz ve bu esnada iriiniin i¢ devrelerine
dokunmayiniz.

15. Uriiniin temizligi icin asitli ve alkalin sivilar kullanmayiniz. Kontrol iinitesinin temizligini yumusak ve kuru bir bez ile yapiniz.

16. Bu Urlinde power anahtari ve sigorta yoktur. Eger sigorta veya power anahtari zorunlu ise litfen bu korumalarin kurulumunu mimkan
oldugunca irline yakin yapiniz.
Onerilen sigorta: Voltaj 250 V, Akim 1 A. Sigorta tipi: Time-lag sigorta
Not: Bu kontrol Unitesinde asiri akim korumasi yoktur. Eger bu uriiniin agirim akim korumasi olan donanimlar ile kullaniimasi gerekiyorsa
bunun icin gerekli elektrik standartlarina uyulmasi gerekir. (250V, 15A maksimum). Koruma cihazlari mimkin oldugunca triiniin yakinina
kurulmalidir.
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= Siparis Bilgisi
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@ Seri DTA: Delta A Serisi Sicaklik Kontrol Unitesi
@ Panel Olgiisi 223? 1; ;GD?;\IJNWVng XHggiTnm 9648: 1/8 DIN W96 x H48
(W x H) : X 9696 1/4 DIN W96 x HI6mm

7272: W72 x H72mm

R: Role gikig, SPDT (SPST: 1/16 DIN 6lglst), 250VAC, 5A
V: Voltaj Pulse ¢ikis, 14V+10% ~ -20%(Max. 40mA) C: Akim ¢ikig, 4~20mA

Haberlesme (istege bagl) 0: Arabirim yok  1: RS-485

® Cikis Segimi

®

® Akim Trafosu (CT) Bos: CT fonksiyonu yok (Akim trafosu yok)
Fonksiyonu (Istege bagl) T: Akim trafosu var (Sadece DTA7272 serisi bu fonksiyonu saglar)
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PV Display : Sicaklik degeri ve parametre tipi gorintilenir.

SV Display : Sicaklik set degeri, parametre degerleri ve degisken ¢alisma
degerleri goruntilenir.

AT : Auto-tuning galismasi ON oldugu zaman flash yapar.
OUT : Cikis ON oldugu zaman yanar.

1. Istenilen fonksiyon modunu segmek igin kullanilir.
2. Ayarlanan degeri onaylamak i¢in kullanihr.

o : Mode tusu. Herbir fonksiyon modunda parametreler arasi gegisi saglar.

= Elektriksel Ozellikler

Giris Voltaji

Calisma Voltaj Araligi Voltage

Range
Gug Tuketimi

Display Metodu

Sensor Tipi

Kontrol Modu

Kontrol Cikisi

Display Dogrulugu
Ornekleme
Titresim Direnci
Sok Direnci
Calisma Sicakhgi
Saklama Sicakligi
Rutubet Orani
Yikseklik
Kurulum Ortami

Panel koruma seviyesi

100 - 240VAC 50/60Hz
85% - 110% besleme voltaj araligi

5VA  max.

7-segment digit LED Display

Proses degeri (PV): Kirmizi, Set degeri (SV): Yesil

Termokupl: K, J, T,E, N, R, S, B, U, L, Txk

3-kablolu Platinum RTD: Pt100, JPt100

PID, ON/OFF kontrol veya Manual tuning

Réle gikis:(resistif yik): SPDT (SPST: 1/16 DIN 6lgl), 250VAC, 5A
Voltaj Pulse ¢ikisi: DC 14V, Max. yik akimi 40mA

Akim ¢ikisi: 4 - 20mA DC (Yuk direnci: Max. 600Q)

0.1% olgum arahgi

500 milisaniye/tarama

10 - 55Hz, 10 dakika igin 10m/s?, X, Y ve Z yoniinde

Max. 300m/ s, 3 eksende 3 kere, 6 yon

0°C-+50°C

-20°C-+65°C

35% - 80% (yogunlagmasiz)

2000m veya alti

Kurulum Kategorisi II, Kirlenme Derecesi 2. EN61010-1 ile uyumlu
IP65

= Parametre Listesi

1. Operation Mode (Calisma Modu): Kontrol parametreleri ile ilgili ayarlar.

LED Display

)
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Agciklama

RUN/STOP: Kontrol ayari baglar. SV displayden Run (©~ Uv'v) veya Stop (St OP) mod ayarl.
ALARM1 HIGH: Alarm 1Ust-limit

ALARM1 LOW: Alarm 1 Alt-limit

ALARM2 HIGH: Alarm 2 Ust-limit

ALARM2 LOW: Alarm 2 Alt-limit

Ayar kilitteme: SV displayden Lock 1 (L ol :), Lock 2 (L ol 3) veya OFF (Ol': F) olarak ayarlanabilir.

-
(u]
(i}

Lock 1 modda
mod segildigi zaman ayar kiliteme fonksiyonu pasif olur. Uriinde ayar kilidi varken

tim ayarlar kilitlenir ve Lock 2 modda SV degerinden baska tiim ayarlar kilitlenir. OFF
ve tuslarina

ayni anda basilarak kilit acilabilir.

<>C, °F : Sicaklik birimi LED’leri. °C LED Sicaklik birimi Celsius ayarli iken ve °F LED ise sicaklik birimi Fahrenheit ayarli iken yanar.
ALM1 / ALM2 : Alarm gikis LED’i. ALM1 / ALM2 LED’leri Alarm 1 veya Alarm 2 gikislari ON oldugu zaman yanar.

: Up (yukari) tusu. SV displayde goriinen degeri arttirmak icin kullanilir. Bu tus basili tutulursa SV displayindeki deger daha hizl artar.
: Down (asagm) tusu. SV displayde goriinen degeri azaltmak igin kullanihir. Bu tus basih tutulursa SV displayindeki deger daha hizli azalir.

Default
RUN
40°C
4.0°C
40°C
40°C

OFF
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LED Display Agiklama Default

i OUT: Manual tuning kontrolde ¢ikis degeri ayari ve ¢ikis degerini gosterir. (Bu fonksiyon ON/OFF kontrol 0
EXtE veya Auto-tuning ayarinda mevcut degildir)
e CT: Harici akim trafosu kullaniimasi durumunda (CT), eder kontrol gikisi ON ise, kontrol cihazi CT Sadece okunabilir

tarafindan olglilen degeri gosterir.

2. Regulation Mode (Diizenleme Modu): Kontrol Parametreleri Ayari

LED Display Aciklama Default
aL AT: Auto-tuning ayari. AT ayari ON (0 ‘-‘) ayarlandigi zaman, PID auto-tuning isleme fonksiyonu OFF
= otomatik olarak baslar. (PID kontrol)
I P Proportional Band (PID kontrol) 476
- I: Integral Zamani (PID kontrol) 260
D: Derivative Zamani (PID kontrol) 41
PdoF: P veya PD kontrol fonksiyonu ON iken Offset ¢ikis degeri. (PID kontrol ve Ki=0) 0
-=c ioF: PID kontrol fonksiyonu ON ve integral zaman sabiti 0 (sifir) degilken integral volume default degeri.
e Bu parameter ile AT otomatik olarak ayarlanabilir. (PID kontrol ve Ki=0) 0
HES HTS: ON/OFF kontrol fonksiyonu ON iken isitma histeresis ayari. 0
CES CTS: ON/OFF kontrol fonksiyonu ON iken sogutma histeresis ayari. 0
HePd HTPD: PID i1sitma kontrol saykil ayari (PID kontrol) Cikis Segimi:
W]  CLPD: PID sogutma kontrol saykil ayari (PID kontrol) ,;/:';OS:A_
tPofF TPOF: Sicaklik sapma degeri ayari 0
CRHI: 20mA ¢ikis sapma degeri ayari (1birim = 0.1mA) 0
frio CRLO: 4mA cikis sapma degeri ayari (1birim = 0.1mA) 0

3. Initial Setting Mode (Baslangi¢c Ayar Modu): Kontrol (initesinin baslangi¢ ayarlari ve haberlesme parametreleri

LED Display Agciklama Default
CnPE INPUT: Giris sicaklik sensor tipi segimi PT2
= (Detayl bilgi igin “Sicaklik Sensor Tipi ve Sicaklik Araligi” bolimiine bakiniz)

o o "~ o g o
EPUn UNIT: Sicakiik display birimi, °C (L ) ve °F (") c
£P-H T-HIGH: Sicaklik aralidi igin Gst limit 500.0
FEEEM T-LOW: Sicaklik araligi igin alt limit -20.0
CONTROL: SV display'de kontrol metodu ayari: PID (PC C!‘), ON/OFF kontrol (& v'vDF), veya manual PID
o tuning ('_“C'l'_'u)

SWITCH: Isitma (""‘E A E) veya Sogutma (L © O L) kontrol ayar segimi HEAT
AL1 SET: Alarm 1 ayari (“Alarm Cikislar” bélimiindeki agiklamalara bakiniz.) 0
aLAe AL2 SET: Alarm 2 ayari (“Alarm Cikislari” béliimiindeki agiklamalara bakiniz. 0
yari ( $ ¢ )
FoCu C WE: Haberlesmeden yazma ayari aktif/pasif segimi OFF
CooanNn . o . o
— (Seri haberlesme kullanildigi zaman gdsterilir)
m C NO: Haberlesme Adresi Ayari 1
(Seri haberlesme kullanildigi zaman gosterilir)
BPS.: Haberlesme hizi (Bal{d rate) ayaﬂrl - 9600
(Seri haberlesme kullanildigi zaman gosterilir)
= LENGTH: Haberlesme Data uzunlugu (Data length) ayari 7
cCcn . < . .
(Seri haberlesme kullanildigi zaman goésterilir)
T PARITY: Haberlesme Parity bit ayari E
TrEe (Seri haberlesme kullanildigi zaman gdsterilir)
== STOP BIT: Haberlesme Stop bit ayar
JCOor 1

(Seri haberlesme kullanildigi zaman gosterilir)
Not: Alarm degerleri Baslangi¢ ayar modunda ayarlandiktan sonra Galisma modunda AL1H, AL1L, AL2H ve AL2L gériintiilenir.

= Calisma
Kontrol {nitesini ayarlamak icin (i¢ tane mod vardir: calisma, diizenleme ve baslangic ayar modu. Uriine eneriji verildigi zaman, kontrol iinitesi
¢alisma moduna girer. =] tusuna kisa basilarak dizenleme moduna gegcilir. Eger tusuna 3 saniyeden uzun bir sure basilirsa, kontrol

Unitesi baglangi¢ ayar moduna gecer. Dizenleme modunda veya baslangi¢ ayar modunda iken tusuna basilirsa kontrol Unitesi galisma
moduna geri doner.

PV/SV: Sicaklik set de@erini ayarlar ve mevcut sicaklik degerini gosterir. ve tuslari kullanilarak sicaklik set degeri ayarlanabilir.
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Aﬁarlama metodu: Herhangi bir fonksiyon modunda iken, kontrol tnitesi Gzerindeki tusuna basilarak ayarlanmak istenen fonksiyon segilir ve

ve kullanilarak bu fonksiyonun degeri ayarlanir. Ardindan tusuna basilarak ayarlanan bu deger trinin hafizasina kaydedilir.
Asagidaki akis diagraminda modlar arasi gegisin nasil yapildigi gésterilmektedir:

Press aill

<

Regulation

for less than 3 sec

Press i@l for more

Mode

than 3 sec

Operation

>

Press

Regulation Mode

ﬂ Auto-Tuning

(PID kontrol ve RUN modda)

basiniz V
PID PB Ayari
(PID kontrolde)

basmlz v
IS A0 TiAyan
(PID kontrolde)

basiniz V
I A D Td Ayan
(PID kontrolde)

basiniz V

m veya P/PD kontrol Offset
ayari (PID kontrol ON ve Ki=0 ise, Pdof
ayarlanir, Ki#0 ise lof AT ile otomatik ayarlanir)

basiniz V
m veya m Isitma/Sogutma
histeresis
(ON/OFF kontrolde)

basiniz V

m veya m Isitma/Sogutma kontrol

saykil ayari (PID kontrolde)
basiniz V
Sicaklik sapma degeri ayari

basmlz \

20mA ¢ikis sapma degeri ayari
(Akim ¢ikis oldugu zaman gérintilenir)

basmlz 4

C - L oI cikis sapma degeri ayari
(Akim ¢ikis oldugu zaman géruntilenir)

basmlz > Auto-tuning ayarina déndlir

»
>

Initial Setting

<
> <

Mode

Operation Mode

tuslari kullanilarak
hedef sicaklik degeri ayarlanir

basiniz V
[ -] RUN veya STOP kontrol ayari

basmlz \4

B Atarm 1 dst-limit

(Bu parametre sadece ALA1 fonksiyonu aktif
oldugunda ulasilabilir)

basmlz \Y4

B Ajarm 1 alt-limit

(Bu parametre sadece ALA1 fonksiyonu aktif
oldugunda ulasilabilir)

basmlz \4

gzl Alarm 2 Ust-limit

(Bu parametre sadece ALA2 fonksiyonu aktif
oldugunda ulasilabilir)

basmlz \4

B Ajarm 2 alt-limit

(Bu parametre sadece ALA2 fonksiyonu aktif
oldugunda ulasilabilir)

basiniz V
Kilit modu ayari

basiniz V
| oUt] Cikis degeri goruntiuleme ve ayari

basiniz V

m CT fonksiyonu segimi

Harici CT kullaniimasi durumunda, eger
control ¢ikisi ON ise CT Unitesi tarafindan
Olgulen degeri gosterir.

basiniz [>Sicaklik displayine déner

Press

Mode

Initial Setting Mode

m Giris tipi ayari
basiniz V
d Sicaklik birimi ayari

basmlz \Y4

Sicaklik arahgi Ust-limit ayari

basmlz \

Sicaklik araligi alt-limit ayari

(s
-

basmlz \

U]
('l
-

Kontrol metodu segimi

basmlz 4

Isitma/Sogutma fonksiyonlari segimi

(Ny]
A

basmlz \Y

m Alarm 1 ayari
basmlz \Y

Alarm 2 ayari
basmlz \

Haberlesme yazma fonksiyonu
aktif/pasif segimi

(Seri haberlegsme kullanildigi zaman
gorintilenir)

basmlz \4

Haberlesme adresi ayari
(Seri haberlegsme kullanildigi zaman
gorintulenir)

basmlz Y

m Haberlesme hizi (baud rate) ayari
(Seri haberlegsme kullanildigi zaman
gorintulenir)

basmlz \

M Haberlesme data uzunlugu (length)
ayari

(Seri haberlesme kullanildigi zaman
gorintilenir)

basmlz \Y4
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Regulation Mode Operation Mode Initial Setting Mode

Haberlesme eslik (parity) biti ayari
(Seri haberlesme kullanildigi zaman
goruntulenir)

baS|n|z Y4

m Haberlesme stop bit ayari
(Seri haberlesme kullanildigi zaman
gorintilenir)

Basiniz

basiniz [> Girig tipi ayarina déner

= [sitma ve Sogutma Kontrol

Sicaklik kontroll 1sitma veya sogutma kontrol olarak gergeklestirilir. Isitma fonksiyonu proses sicaklik degeri (PV) diistigu zaman baslar,
sogutma fonksiyonuda sicaklik degeri yukseldigi zaman baslar. Bu kontrol tUnitesinde hem 1sitma hemde sogutma fonksiyonunu ayni anda
kullanmak mimkin degildir.

= Sicakhik Sensoér Tipi & Sicaklik Arahgi

Giris Sicaklik Sensori Tipi Register Degeri LED Display Sicaklik Araligi
Platinum resistance (Pt100) type3 15 Pe3 0.0 ~ 100.0°C
Platinum resistance (Pt100) type2 14 P2 -20.0 ~ 500.0°C
Platinum resistance (Pt100) type1 13 200 ~ 600°C
Platinum resistance (JPt100) type2 12 0.0~ 100.0°C
Platinum resistance (JPt100) type1 11 -20.0 ~ 400.0°C
Thermocouple (TC) B type 10 100 ~ 1,80000
Thermocouple (TC) S type 9 0~1,700°C
Thermocouple (TC) R type 8 0~ 1,70000
Thermocouple (TC) N type 7 -200 ~ 1,30000
Thermocouple (TC) E type 6 0~600°C
Thermocouple (TC) T type2 5 -20.0 ~ 400.0°C
Thermocouple (TC) T type1 4 -200 ~ 400°C
Thermocouple (TC) J type2 3 -20.0 ~ 400.0°C
Thermocouple (TC) J type1 2 -100 ~ 850°C
Thermocouple (TC) K type2 1 -20.0 ~ 500.0°C
Thermocouple (TC) K type1 0 -200 ~ 1,30000
Thermocouple (TC) L type 16 -200 ~ 850°C
Thermocouple (TC) U type 17 -200 ~ 500°C
Thermocouple (TC) Txk type 18 -200 ~ 800°C
= Giris Hata Gostergesi
Set degeri Sicaklik sensorl bagl degil Olgiilen sicaklik degeri sicaklik araliginin disinda Bilinmeyen giris

PV [ no | Err |
sV Cont m

= Alarm Cikiglan

Kontrol Unitesinde 2 grup alarm ¢ikigi vardir ve baglangig ayar modundan herbir grup igin 13 farkl alarm tipi ayarlanabilir. Alarm ¢ikiglari kontrol
Unitesinin sicaklik proses degeri (PV) alarm limitinin set degerinden yliksek veya diisiik oldugu zaman aktif olur.

Set Degeri Alarm Tipi Alarm Cikis Calismasi

0 Alarm fonksiyonu pasif Cikis OFF
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Set Degeri

10

11

12

13

Alarm Tipi

Ust ve Alt limit sapma:
Bu alarm ¢ikisi PV degeri SV+(AL-H) degerinden biyuk veya SV-(AL-L) degerinden dusuk
oldugu zaman aktif olur.

Ust limit sapma:
Bu alarm ¢ikigl PV degeri SV+(AL-H) degerinden blyiik oldugu zaman aktif olur.

Alt limit sapma:
Bu alarm ¢ikigi PV degeri SV-(AL-L) degerinden disuk oldugu zaman aktif olur.

Ust ve alt limit ters sapma:
Bu alarm ¢ikigi PV degeri SV+(AL-H) ve SV-(AL-L) degeri araliginda oldugu zaman aktif
olur.

Ust ve alt limit mutlak degeri:
Bu alarm c¢ikisi PV degeri AL-H degerinden buyuk veya AL-L dederinden dusuk oldugu
zaman aktif olur.

Ust-limit mutlak deger:
Bu alarm ¢ikisi PV degeri AL-H degerinden biylk oldugu zaman aktif olur.

Alt-limit mutlak deger:
Bu alarm ¢ikigi PV degeri AL-L de@erinden kiiglik oldugu zaman aktif olur.

Standby sirasi ile alt ve Ust-limit sapma:
Bu alarm ¢ikisi PV degeri SV degerine ulastiktan sonra SV+(AL-H) degerinden buyik veya
SV-(AL-L) degerinden kigik oldugu zaman aktif olur.

Standby sirasi ile Ust-limit sapma:
Bu alarm ¢ikisi PV degeri SV degerine ulastiktan sonra SV+(AL-H) dederinden buyik
oldugu zaman aktif olur.

Standby sirasi ile alt-limit sapma:
Bu alarm ¢ikisi PV degeri SV degerine ulastiktan sonra SV+(AL-L) degerinden kiigik
oldugu zaman aktif olur.

Histeresis alt-limit alarm ¢ikisi: Bu alarm ¢ikisi PV degeri  SV+(AL-H) degerinden biyiik
oldugu zaman aktif olur ve PV degeri SV+(AL-L) degerinden dusiik oldugu zaman pasif
(OFF) olur.

Histeresis alt-limit alarm ¢ikisi: Bu alarm ¢ikigi PV degeri SV-(AL-H) de@erinden dusuk
oldugu zaman aktif olur ve PV degeri SV-(AL-L) degerinden bliylk oldugu zaman pasif
(OFF) olur.

CT alarm ¢ikigl:

Bu alarm ¢ikisi akim trafosu (CT) tarafindan oOlglilen akim degeri AL-L dederinden dusik
oldugu zaman veya AL-H deg@erinden biyik oldugu zaman aktif olur. (Bu alarm ¢ikisi
sadece akim trafosu olan kontrol Unitelerinde mevcuttur).

Not: AL-H ve AL-L fonksiyonlari AL1H, AL2H ve AL1L, AL2L icerir.
Standby sirasi ile kontrol: Standby kontrolde alarm ¢ikisi PV dederi SV degerine ulasincaya kadar pasif olur. PV degeri SV degerine ulastiktan
sonra alarm ¢ikigi aktif olur.

= Akim Trafosu (CT) Fonksiyonu

Alarm Cikis Calismasi

e

A A A
SV-(AL-L) SV SV+(AL-H)

ON T
OFF a
SV SV+(AL-H)

ON
OFF Y
SV-(AL-L) SV

ON i
OFF

A A A
SV-(AL-L) SV  SV+(AL-H)
ON —
OFF. Al 'y
AL-L AL-H

ON -
OFF

ON
OFF. Y
AL-L
ON—I
OFF T
SV-(AL-L) SV

ON T
OFF i

ON
OFF AI 7y
SV-(AL-L) SV

ON FT
OFF = ry
SV AL-L AL-H

ON —>—\{
OFF

A A
AL-H AL-L sv
ON_l I_
OFF A A A
AL-L SV  AL-H

Akim trafosu (CT) fonksiyonu alarm c¢ikist ile kullanilir. Kontrol Unitesi ile birlikte akim trafosu CT kullanilacagi zaman, ilgili alarm modu mode 13
olarak ayarlanir (alarm gikis set degeri 13), sonra ¢galisma moduna donilerek akim alt-limit ve akim Ust-limit degerleri belirlenir. Akim alarm
araligi 0.5A ~ 30A, display ¢ozunurligi 0.1A ve 6lgiim hassasiyeti +/- 0.5A’dir.

= Haberlesme Parametre Listesi

Kontrol (initesi lizerinde seri haberlesme igin RS-485 arabirim sunar.

o Desteklenen haberlesme hizlari: 2,400, 4,800, 9,600, 19,200, 38,400bps

« Haberlesme protokoll: Modbus (ASCII)

« Desteklenmeyen formatlar: 7, N, 1 veya 8, O, 2 veya 8, E, 2

o Mevcut haberlesme adresleri: 1 ~ 255 arasi, 0 broadcast adresi

o Fonksiyon kodu: 03H register icerigi okuma (Max. 3 word); 06H register icine 1 (bir) word yazma.

Adres

4700H (R)

icerik Aciklama

Proses degeri (PV)

-6-

Olciim birimi 0.1, 0.5 saniyede bir kere giincellenir



Adres icerik Aciklama

4701H Set degeri (SV) Birim: 0.1, °C veya F
4702H Alarm 1 Ust-limit
4703H Alarm 1 Alt-limit
4704H Alarm 2 Ust-limit
4705H Alarm 2 Alt-limit
4706H Sicaklik araligr Ust-limit Sicaklik data degeri sicaklik araliginin tGzerinde olmamalidir
4707H Sicaklik araligi Alt-limit Sicaklik data degeri sicaklik araliginin altinda olmamalhdir
4708H PB Oransal band 0.1 -999.9, birim 0.1
4709H Ti Integral zamani 0~9,999
470AH Td Derivative zamani 0~ 9,999
470BH Isitma/Sogutma histeresis 0~ 9,999
470CH 20mA akim ¢ikis| sapma ayari -100 ~ 54 (1 birim = 0.1mA)
470DH 4mA akim ¢ikis| sapma ayari -39 ~100 (1 birim =0.1mA)
470EH Integral volume default degeri 0 ~100%
4710H Girig sicaklik sensor tipi Detayl bilgi igin litfen “Sicaklik Sensor Tipi ve Sicaklik Araligi” bélimiine bakiniz.
4711H Kontrol metodu (2) fﬂ':nfj‘:ffti‘;'itr)]’g 1: ON/OFF,
4712H Isitma/Sogutma kontrol saykil 1-99 saniye
4713H Oransal kontrol offset hata degeri 0% - 100%
4714H Sicaklik diizenleme degeri -999 ~ 999, birim: 0.1
4715H Alarm 1 tipi Detayli bilgi igin litfen “Alarm Cikislari” bolimiine bakiniz
4716H Alarm 2 tipi Detayli bilgi igin litfen “Alarm Cikislari” bolimiine bakiniz
4717H Sicaklik birimi display secimi °C: 1 (default), 'F: 0
4718H Isitma/Sogutma Kontrol Segimi Isitma: 0 (default), Sogutma: 1
4719H Run/Stop kontrol ayari Run: 1 (default), Stop:0
471AH Haberlesmeden yazma secimi Haberlesmeden yazma pasif: 0 (default), Haberlesmeden yazma aktif: 1
471BH Software versiyon V1.00 igin 0x 100
471CH LED durumlar| okuma b2: °F, b3: °C, b4: AL2, b5: AL1, b6: OUT, b7: AT
471DH KEY durumlar| okuma b0: SET, b1: Select, b2: Up, b3: Down
471EH Cikis oran| okuma Birim: %
4729H AT Ayari OFF: 0 (default), ON:1
472AH Cikis orani yazma Sadece “Manual Control” modda mevcut
Code 0 Normal galisma (No error)
Code 1 Baslangi¢ prosesi
Code 2 Baslangi¢ durumu (Sicaklik sabit degil)
Code 3 Sicaklik sensérl bagl degil
4728H (R) Code 4 Sicaklik sensori giris hatasi
Code 5 Olgiilen sicaklik degeri sicaklik araliginin diginda
Code 6 Dahili hata yok
Code 7 EEPROM Hatasi
4731H Okuma / Yazma kiilit durumu 0: No Lock, 1: Lock1, 11: Lock2, 21: Lock3
4732H Event giris anahtari 0: Event pasif, 1: SV anahtari, 2: Run/Stop
4733H CT monitor degeri Birim: 0.1A

Not: R “sadece okunabilir’ deger oldugunu gésterir

= Default Haberlesme Cevap Ayari

Once 471BH adresine 1234 ve sonra 4724H adresine tekrar 1234 génderilir. DTA (iriinii tekrar enerjilendiginde default islemi tamamlanr.

= Haberlesme Protokolii

N word okuma igin kullanilacak komut kodu: 03H. Maksimum N degeri ise 3.
Omegin, 01 no’lu (adresi 01H) kontrol iinitesinden 4700H baglangig data adresinden itibaren sirayla iki word okumak igin kullanilacak ASCIl komut kodu:
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ASCIl mod:

Komut mesaj:

STX

ADR1
ADRO

CMD1
CMDO

Baslangic data adresi

Okunacak data sayisi
(word olarak)

LRC CHK 1
LRC CHK O

END 1
END 0

LRC check:

LRC check icin once tiim datalar toplanir (‘Address” - “Data igerigi”). Ornegin, 01H + 03H + 47H + 00H + 00H + 02H = 4DH, sonug datanin 2'ye

komplementi alinir, B3H.

1 word yazmak icin kullanilacak komut kodu: 06H

Ormegin, 01 (haberlesme adresi 01H) no'lu driiniin - 4701H adresi icine 1000 (03E8H) yazmak igin gerekli olan ASCII komut satir:

ASCIl mod:

Komut mesaji:

STX

ADR1
ADRO

CMD1
CMDO

Baslangic data adresi

Yazilacak data igerigi

LRC CHK 1
LRC CHK 0

END 1
END O

= Terminal Aciklamasi

DTA4848

Cevap mesaji:

STX
‘0 ADR1
9 ADRO
‘0 CMD1
‘3 CMDO
‘4 Data sayis!
‘7 (byte olarak)
o
o -
o 4700H datasi icerigi
o
o
X o
e 4701H datasi igerigi
3
CR LRC CHK 1
LF LRC CHK O
END 1
END O

5A 250Vac /:

Cevap Mesaji:

" STX
o ADR1
9’ ADRO
o CMD1
‘6 CMDO
@
7 .
- Baslangic data adresi
o
o
3 Data igerigi

ata igerigi
= gerig
g
‘C LRC CHK 1
‘6 LRC CHK 0
CR END 1
LF END 0

09 AC 100~240V

14Vd° DC 4~20mey @

RTDé ee

Te< or

o e DATA-

RS-485

—0 ®D—A"I'A+

50~60Hz /5VA

@ ALM2
@ ALM1 o,3A 250Vac
( T 3A 250Vac



DTA7272 DTA4896/DTA9648/DTA9696

DATA+ IE:ZAS; n AC 100~240V
_o AC 100~240V ';9 50~60Hz /5VA
RDSA"TW-A_SQ 50~60Hz /5VA DATA- o®
— @@ com
cr K { oe E\ 3A 250Vac
— @ @402 | 3A 250vac O® s

@ ALM1 oc¢ COMY 3A 250vac

NC
RTDE) oo 5A 250Vac L7 ,?\\ILCM1
+ QOB - 7 RTD@—Q- 5A 250Vac
Tc% or DC 4~20mA 14Vdc + @ oP NO . -
= e®COM + Tc{ or D DC 4~20mA 14Vdc
= COM +
= Montaj

Adim-1. Kontrol unitesini panel boslugundan iceri sokunuz.
Adim-2. Montaj bileziklerini kontrol {initesinin altina ve Ustline takiniz ve dirsekleri pano duvarina kadar bastiriniz.
Adim-3. Kontrol unitesini sabitlemek icin vidalar sikiniz. (Vidalarin sikma torku 0.8kgf-cm - 1.5kgf-cm)

= Panel Kesim Olciileri & Dis Olgiiler

1. Panel duvari kalinligi Tmm — 8 mm arasinda olmalidir.
2. Havalandirma igin kontrol Ginitesi gevresinde en az 90 mm bosluk birakilmalidir. (Olgiiler milimetre ve (inch))
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= CT Baglanti Metodu (Eger CT fonksiyonu secili ise)
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